UNIVERSIDAD DE CASTILLA - LA MANCHA
GUIA DOCENTE

1. DATOS GENERALES

Asignatura: TEORIA DE MAQUINAS Y MECANISMOS Codigo: 56314
Tipologia: OBLIGATORIA Créditos ECTS: 6
416 - GRADO EN INGENIERIA ELECTRONICA INDUSTRIAL Y

Grado: : C démico: -
490" AUTOMATICA (AB-2021) urso acadeémico: 2023-24
Centro: 605 - E.T.S. DE INGENIERIA INDUSTRIAL ALBACETE Grupo(s): 14
Curso: 2 Duracién: C2
Lengua principal de - . .
imparticion: Espafiol Segunda lengua: Inglés

Uso docente de

English Friendly:
otras lenguas: 9 V:N

Pagina web: Bilinglie: N
Profesor: VICENTE YAGUE HOYOS - Grupo(s): 14
Edificio/Despacho Departamento Teléfono Correo electronico Horario de tutoria
MECANICA ADA. E ING. ) e ) )
D-0.D15 PROYEGTOS vicente.yague@uclm.es Se indicara a comienzo del cuatrimestre.

2. REQUISITOS PREVIOS

El alumno debe haber adquirido los conocimientos impartidos en las materias de matematicas, fisica y expresion grafica.

3. JUSTIFICACION EN EL PLAN DE ESTUDIOS, RELACION CON OTRAS ASIGNATURAS Y CON LA PROFESION

La asignatura es uno de los pilares de la formacién en ingenieria. El conocimiento de la mecanica clasica, unido a los principios de funcionamiento y analisis de
mecanismos, proporcionaran las destrezas necesarias para resolver problemas relacionados con el andlisis y disefio de maquinas y mecanismos. Por otro
lado, la asignatura ayuda a potenciar capacidades esenciales en ingenieria como son la visién espacial, y la vision del movimiento; asi como la adquisicién de
lenguaje y cultura técnica que facilita la comunicacién en el &mbito laboral de la ingenieria industrial.

4. COMPETENCIAS DE LA TITULACION QUE LA ASIGNATURA CONTRIBUYE A ALCANZAR

Competencias propias de la asignatura
Cadigo Descripcion
Que los estudiantes sepan aplicar sus conocimientos a su trabajo o vocacién de una forma profesional y posean las competencias que

CBO2 suelen demostrarse por medio de la elaboracion y defensa de argumentos y la resolucién de problemas dentro de su area de estudio

CBO3 ng_lqs_e_studiant_es tengan la capac?qad de reunir e interpretar datcl>s relevant_es (r?om)lalmenltg dentro de su area de estudio) para
emitir juicios que incluyan una reflexién sobre temas relevantes de indole social, cientifica o ética

CBO4 Que Io_s _estudiantes puedan transmitir informacién, ideas, problemas y soluciones a un publico tanto especializado como no
especializado

CBO5 Que los estudiantes hayan desarrollado aquellas habilidades de aprendizaje necesarias para emprender estudios posteriores con un

alto grado de autonomia
CECO07 Conocimiento de los principios de teoria de maquinas y mecanismos.
Conocimiento en materias basicas y tecnolégicas, que capacite para el aprendizaje de nuevos métodos y teorias, y dote de

CGo3 versatilidad para adaptarse a nuevas situaciones.

CGo4 Capacfidfad de resolygr problemas con iniciativa, toma de decisio.nels, creativ.idad, razonamiento critico y de comunicar y transmitir
conocimientos, habilidades y destrezas en el campo de la Ingenieria Industrial.

CT02 Conocery aplicar las Tecnologias de la Informacién y la Comunicacion.

CT03 Utilizar una correcta comunicacion oral y escrita.

5. OBJETIVOS O RESULTADOS DE APRENDIZAJE ESPERADOS

Resultados de aprendizaje propios de la asignatura

Descripcion

Conocer los fundamentos de la mecénica del sélido.

Conocer los fundamentos del andlisis cinematico y dindmico de mecanismos planos.
Saber aplicar dichos fundamentos al disefio de sistemas mecanicos.

6. TEMARIO

Tema 1: Vectores, fuerzas, momentos.

Tema 2: Cinematica del punto y dinamica de la particula.

Tema 3: Interacciones, sistemas, pares cinematicos.

Tema 4: Movimiento relativo y analisis cinematico de mecanismos.

Tema 5: Cinematica y dinamica del solido rigido y analisis dinamico de mecanismos.

7. ACTIVIDADES O BLOQUES DE ACTIVIDAD Y METODOLOGIA




Competencias
Actividad formativa Metodologia relacionadas (para titulos [ECTS |Horas|Ev|Ob Descripcion
anteriores a RD 822/2021)
Ensefianza presencial (Teoria) Método expositivo/Leccion CB02 CBO3 CBO4 CBOS
[PRESENCIAL] magistral 85(()3307 CG03 CG04 CT02 0.88 22| S| N
» - L CB02 CB03 CB04 CB05
Resolucion de problemas o casos |Resolucion de ejercicios y CEC07 CGO3 CG04 CT02 072 18l s N
[PRESENCIAL] problemas CTo3 '
Ensefianza presencial (Practicas) CB02 CBO3 CBO4 CBOS
p Practicas CECO07 CG03 CG04 CT02 0.6 15| S| N
[PRESENCIAL] CTo3
Evaluacion Formativa CB02 CBO3 CBO4 CBOS
Pruebas de evaluacién CECO07 CG03 CG04 CT02 0.2 5 S| N
[PRESENCIAL] CTo3
Estudio o preparacién de pruebas CB02 CBO3 CBO4 CBOS
10 0 prep P Trabajo autonomo CEC07 CGO3 CG04 CT02 36| 90| S| N
[AUTONOMA] CTo3
Total: 6/ 150
Créditos totales de trabajo presencial: 2.4 Horas totales de trabajo presencial: 60
Créditos totales de trabajo auténomo: 3.6 Horas totales de trabajo autonomo: 90

Ev: Actividad formativa evaluable
Ob: Actividad formativa de superacion obligatoria (Sera imprescindible su superacién tanto en evaluacién continua como no continua)

8. CRITERIOS DE EVALUACION Y VALORACIONES

. na Evaluacion |Evaluacion no I
Sistema de evaluacion . .. |Descripcion
continua continua

Se realizara un examen en la fecha fijada por jefatura de
Prueba final 0.00% 70.00% estudios. Comprendera la totalidad del temario y consistira en
ejercicios o problemas.

Se realizara un parcial intermedio eliminatorio en una fecha
indicada.

Corresponde con un trabajo que debera realizarse de modo
individual por el alumnado a lo largo del cuatrimestre; debera
entregarse en la fecha y modo que oportunamente se indicara
y consistira en la resolucién de problemas y casos relativos al
temario alguno de los cuales requerird el empleo de
programa\s informatico\s.

Pruebas parciales 70.00% 0.00%

Realizacién de practicas en laboratorio 30.00% 30.00%

Total:) 100.00% 100.00%
* En Evaluacién no continua se deben definir los porcentajes de evaluacion segun lo dispuesto en el art. 4 del Reglamento de Evaluacion del Estudiante de la
UCLM, que establece que debe facilitarse a los estudiantes que no puedan asistir reqularmente a las actividades formativas presenciales la superacién de la
asignatura, teniendo derecho (art. 12.2) a ser calificado globalmente, en 2 convocatorias anuales por asignatura, una ordinaria y otra extraordinaria
(evaluandose el 100% de las competencias).

Criterios de evaluacion de la convocatoria ordinaria:
Evaluacion continua:
En todo caso, para aprobar la asignatura sera necesario verificar simultdineamente las dos condiciones siguientes:
1. Nota minima de un 4 (sobre 10) en la prueba final.
2. Nota final >=5, obtenida a partir de: 0.7*examen + 0.3*trabajo.
En caso de incumplir la condicién 1 la calificacion de la asignatura no podra ser superior a 4.
Evaluacion no continua:
En todo caso, para aprobar la asignatura sera necesario verificar simultdineamente las dos condiciones siguientes:
1. Nota minima de un 4 (sobre 10) en la prueba final.
2. Nota final >=5, obtenida a partir de: 0.7*examen + 0.3*trabajo.
En caso de incumplir la condicion 1 la calificacién de la asignatura no podra ser superior a 4.
Particularidades de la convocatoria extraordinaria:
Para superar la asignatura hay que tener una nota en el examen >=5.
En el examen final se evaluaran las competencias relativas al trabajo y practicas de laboratorio.
El examen tendra las mismas caracteristicas que el examen final en la evaluacién continua.
Particularidades de la convocatoria especial de finalizacion:
Para superar la asignatura hay que tener una nota en el examen >= 5.
En el examen final se evaluaran las competencias relativas al trabajo y practicas de laboratorio.
El examen tendra las mismas caracteristicas que el examen final en la evaluacién continua.

9. SECUENCIA DE TRABAJO, CALENDARIO, HITOS IMPORTANTES E INVERSION TEMPORAL

No asignables a temas

Horas Suma horas
Ensefianza presencial (Teoria) [PRESENCIAL][Método expositivo/Leccién magistral] 22
Resolucion de problemas o casos [PRESENCIAL][Resolucion de ejercicios y problemas] 18
Ensefianza presencial (Practicas) [PRESENCIAL][Practicas] 15
Evaluacion Formativa [PRESENCIAL][Pruebas de evaluacién] 5

Estudio o preparacién de pruebas [AUTONOMA|[Trabajo auténomo] 90
Actividad global

Actividades formativas Suma horas




Ensefianza presencial (Practicas) [PRESENCIAL][Practicas] 15

Evaluacién Formativa [PRESENCIAL][Pruebas de evaluacién] 5

Estudio o preparacion de pruebas [AUTONOMA][Trabajo auténomo] 90
Ensefianza presencial (Teoria) [PRESENCIAL][Método expositivo/Leccién magistral] 22
Resolucion de problemas o casos [PRESENCIAL][Resolucién de ejercicios y problemas] 18

Total horas: 150

10. BIBLIOGRAFIA, RECURSOS

Autor/es Titulo/Enlace Web Editorial Poblacién ISBN Ao Descripcion
Belford A, Fowler W. mecanica para ingenieria, estatica Addison Wesley 1996 ibro dfe mecanica
y dinamica vectorial con ejemplos
manual de mecanica: vectores y apuntes de la asignatura,
BenetJ, Yaglie V, Hernandez M  geometria de masas, estatica, UCLM Albacete 2014  disponibles en red
cinematica y dinamica campus y copisteria
Boresi AP, Schmidth RJ ingenieria mecanica, estatica y Thomson 2001 ibro dfe mecanica
dinamica vectorial con ejemplos
texto de andlisis de
Cardona S, Costa D teoria de maquinas UPC Barcelona cinematico y dindmico de
mecanismos
Garcia JC, Castejon C, Rubio H, problemas resueltos de teoria de Paraninfo
Meneses J maquinas y mecanismos
L ) i -
Hibbeler RC _mecaruca vectorrl.al parffl o CECSA 2004 ibro dfe mecan_lca
ingenieros, estatica y dindmica vectorial con ejemplos
Kiusalaas J ingenieria mecanica, estatica y Thomson 2000 ibro dg mecanica
dinamica vectorial con ejemplos
se explican los
fundamentos de la
Pintado P mecanica vectorial con ejemplos  Paraninfo mecanica vectorial como
base al estudio del
analisis de mecanismos.
Riley FW, Sturges LD mecanica para ingenieros, Prentice Hall 1999  librode mecanica
estatica y dinamica vectorial con ejemplos
Beer FP, Johnston ERC mecanica vecto’rl_al para Mc Graw Hill 2010 ibro d.e mecanica
ingenieros, estatica y dindmica vectorial con ejemplos
texto de analisis de
. . - . . mecanismos con
Sanmiguel E, Hidalgo M andlisis de mecanismos Paraninfo )
ejemplos resueltos en
MATLAB
Shames IH mez’:e.mma p.ar,a INgenieros, Prentice Hall 1999 libro d.e mecanica
estatica y dinamica vectorial con ejemplos
texto desarrollado por
P ) o
Simén A, Bataller A, Cabrera JA, fundamentos de teoria de ;rgczsnci)(rzzsdiel;ngemena
Ezquerro F, Guerra AJ, Nadal F, L Bellisco 978-84-92970-64-3 2014 . . .
; maquinas universidad de Malaga,
Ortiz A .
incluye acceso al
programa WinMecC




