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2. REQUISITOS PREVIOS

Para cursar esta asignatura con el mayor aprovechamiento, el alumno debera haber adquirido los conocimientos que se derivan de la obtencién de las
siguientes competencias relacionadas con las materias de matematicas, fisica, informatica, tecnologia eléctrica, regulaciéon automatica y teoria de maquinas y
mecanismos.

3. JUSTIFICACION EN EL PLAN DE ESTUDIOS, RELACION CON OTRAS ASIGNATURAS Y CON LA PROFESION

La asignatura 'Robética Industrial' permite al alumno adquirir conocimientos de principios y aplicaciones de los sistemas robotizados que, complementados con
los adquiridos en otras materias especificas, facilitaran la aplicacion de sus habilidades en el mundo laboral o de investigacion y, a la postre, ayudaran al
ingeniero a enfrentarse a los problemas que le surgiran a lo largo del ejercicio de la profesion. Por tanto, esta asignatura es parte importante de la formacién de
un futuro Ingeniero Industrial graduado en Ingenieria Electrénica Industrial y Automatica

4. COMPETENCIAS DE LA TITULACION QUE LA ASIGNATURA CONTRIBUYE A ALCANZAR

Competencias propias de la asignatura

Cédigo Descripcion
Que los estudiantes hayan demostrado poseer y comprender conocimientos en un area de estudio que parte de la base de la
CBoO1 educacion secundaria general, y se suele encontrar a un nivel que, si bien se apoya en libros de texto avanzados, incluye también

algunos aspectos que implican conocimientos procedentes de la vanguardia de su campo de estudio
Que los estudiantes sepan aplicar sus conocimientos a su trabajo o vocacién de una forma profesional y posean las competencias que

CcBo2 suelen demostrarse por medio de la elaboracion y defensa de argumentos y la resolucién de problemas dentro de su area de estudio

CBO3 Que los estudiantes tengan la capacidad de reunir e interpretar datos relevantes (normalmente dentro de su area de estudio) para
emitir juicios que incluyan una reflexién sobre temas relevantes de indole social, cientifica o ética

CBO4 Que los estudiantes puedan transmitir informacion, ideas, problemas y soluciones a un publico tanto especializado como no
especializado

CBO5 Que los estudiantes hayan desarrollado aquellas habilidades de aprendizaje necesarias para emprender estudios posteriores con un

alto grado de autonomia
CEE09 Conocimientos de principios y aplicaciones de los sistemas robotizados.
Conocimiento en materias basicas y tecnolégicas, que capacite para el aprendizaje de nuevos métodos y teorias, y dote de

ceos versatilidad para adaptarse a nuevas situaciones.

cco4 Capacidad de resolver problemas con iniciativa, toma de decisiones, creatividad, razonamiento critico y de comunicar y transmitir
conocimientos, habilidades y destrezas en el campo de la Ingenieria Industrial.

CGo06 Capacidad para el manejo de especificaciones, reglamentos y normas de obligado cumplimiento.

CTO1 Conocer una segunda lengua extranjera.

CT02 Conocery aplicar las Tecnologias de la Informacién y la Comunicacion.

CT03 Utilizar una correcta comunicacién oral y escrita.

5. OBJETIVOS O RESULTADOS DE APRENDIZAJE ESPERADOS

Resultados de aprendizaje propios de la asignatura
Descripcion
Utilizar los principales lenguajes de programacion de los robots industriales.



Capacidad de generacion de trayectorias dentro del entorno de trabajo.
Capacidad de identificacién de las diferentes clases de robots.
Capacidad de modelar dindmicamente la estructura de un robot rigido.
Conocer el espacio de trabajo del robot y sus limitaciones.

Conocer las aplicaciones de los robots industriales.

Aplicacion de las principales herramientas informaticas de robots.

6. TEMARIO

Tema 1: Introduccion

Tema 2: Morfologia del robot

Tema 3: Herramientas matematicas

Tema 4: Modelado y control cinematico

Tema 5: Modelado y control dinamico

Tema 6: Aplicaciones industriales y tendencias

7. ACTIVIDADES O BLOQUES DE ACTIVIDAD Y METODOLOGIA

Competencias
Actividad formativa Metodologia relacionadas (para titulos |[ECTS |Horas|Ev|Ob|Descripcion
anteriores a RD 822/2021)
Ensefianza presencial (Teoria) Métqdo expositivo/Leccién 12 30l Nl -
[PRESENCIAL] magistral
Resolucion de problemas o casos |Resolucién de ejercicios y 04 10l NI -
[PRESENCIAL] problemas
Enszgz;\lzgliﬁsenmal (Practicas) Practicas 0.6 15/ s s
Evsg;éﬁgll;ﬁmatlva Pruebas de evaluacion 0.2 5/ 8| S
Autoaprendizaje [AUTONOMA] Autoaprendizaje 3.6 90| N| -
Total: 6| 150
Créditos totales de trabajo presencial: 2.4 Horas totales de trabajo presencial: 60
Créditos totales de trabajo auténomo: 3.6 Horas totales de trabajo auténomo: 90

Ev: Actividad formativa evaluable
Ob: Actividad formativa de superacién obligatoria (Sera imprescindible su superacién tanto en evaluacién continua como no continua)

8. CRITERIOS DE EVALUACION Y VALORACIONES

. A Evaluacion |Evaluacion no N
Sistema de evaluacion . .. |Descripcion
continua continua

Estas pruebas incluiran cuestiones teérico-practicas y/o
Prueba final 0.00% 70.00% resolucion de problemas relacionados con los contenidos de
una parte de la asignatura.

Incluiré cuestiones tedrico-practicas y/o resolucion de
problemas relacionados con los contenidos de la asignatura.
Se valorara a partir de las memorias entregadas con
posterioridad a la finalizacién de cada practica y en las fechas
Realizacién de practicas en laboratorio 30.00% 30.00% indicadas por el profesor de la asignatura. Sera necesaria una
calificacién igual o superior a 4 puntos sobre 10 para superar
la asignatura.

Pruebas parciales 70.00% 0.00%

Total:) 100.00% 100.00%
* En Evaluacion no continua se deben definir los porcentajes de evaluacién segun lo dispuesto en el art. 4 del Reglamento de Evaluacion del Estudiante de la
UCLM, que establece que debe facilitarse a los estudiantes que no puedan asistir reqularmente a las actividades formativas presenciales la superacion de la
asignatura, teniendo derecho (art. 12.2) a ser calificado globalmente, en 2 convocatorias anuales por asignatura, una ordinaria y otra extraordinaria
(evaluandose el 100% de las competencias).

Criterios de evaluacion de la convocatoria ordinaria:
Evaluacion continua:
La nota de teoria seré la media de las notas obtenidas en las diferentes pruebas parciales realizadas
Evaluacion no continua:
Constara de dos pruebas: 1) Prueba teérica que valdra un 70% de la nota final y tendra el mismo formato que las pruebas parciales, 2) Entrega de
memorias tras la realizacién de las practicas, prueba practica de simulacién con Matlab y/o trabajo practico alternativo, que valdra un 30% de la nota final.
Particularidades de la convocatoria extraordinaria:
Los criterios de evaluacién en la convocatoria extraordinaria son los mismos que los utilizados en la evaluacién no continua de la convocatoria ordinaria

9. SECUENCIA DE TRABAJO, CALENDARIO, HITOS IMPORTANTES E INVERSION TEMPORAL

No asignables a temas

Horas Suma horas
Ensefianza presencial (Teoria) [PRESENCIAL][Método expositivo/Leccién magistral] 30
Resolucién de problemas o casos [PRESENCIAL][Resolucion de ejercicios y problemas] 10
Ensefianza presencial (Practicas) [PRESENCIAL][Practicas] 15
Evaluacion Formativa [PRESENCIAL][Pruebas de evaluacién] 5

Autoaprendizaje [AUTONOMA][Autoaprendizaje] 90




Actividad global
Actividades formativas Suma horas
Evaluacion Formativa [PRESENCIAL][Pruebas de evaluacién] 5
Autoaprendizaje [AUTONOMA][Autoaprendizaje] 90
Resolucién de problemas o casos [PRESENCIAL][Resolucién de ejercicios y problemas] 10
Ensefianza presencial (Practicas) [PRESENCIAL][Practicas] 15
Ensefianza presencial (Teoria) [PRESENCIAL][Método expositivo/Leccién magistral] 30

Total horas: 150

10. BIBLIOGRAFIA, RECURSOS

Autor/es Titulo/Enlace Web Editorial Poblacion ISBN Ao Descripcion
A. Barrientos, L.F. Pefin, C.

Balaguer, R. Aracil Fundamentos de Robética McGraw-Hill 84-481-0815-9 2007

P.Corke Robotics toolbox 2002
http://www.petercorke. com/Robotics% 20Toolbox. html

B. Siciliano, K. Oussama Handbook of Robotics Springer 978-3-540-23957-4 2008

J.J. Craig Indroduction to Robotics: Pearson 97812920400 2014

Mechanics and Control

Operating manual RobotStudio -
ABB 2007
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